Droneteknologi: Sensorteknologier til droner

Kort fortalt

Deltageren kan arbejde med dronerelaterede opgaver, hvor der benyttes forskellige
sensorlgsninger, og kan her anvende opndet viden om sensorteknologier, og hvordan de kan
anvendes til givne opgaver, som dronen skal udfgre, typiske interfacemuligheder pa dronen,
typiske metoder til opsamling af data fra sensorer pa dronen, softwarelgsninger til behandling
af data, vaegt- og balanceforhold og sikkerhed.
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Malgruppe: Uddannelsen henvender sig til faglaerte personer, inden for elektronikomradet, og
andre inden for AMU madlgruppen, der skal eller gnsker at arbejde med dronerelaterede
opgaver, hvor der benyttes forskellige sensorlgsninger i dronen eller sensorlgsninger, der
monteres pa droner.Det anbefales, at deltageren inden kursus start har et grundlaeggende
kendskab til grundlzeggende droner og dronesystemer.

Beskrivelse: Deltageren kan arbejde med dronerelaterede opgaver, hvor der benyttes
forskellige sensorlgsninger i dronen og sensorlgsninger, der kan monteres pa droner.

Deltageren kan, i forbindelse med dronerelaterede opgaver, anvende opndet viden om:

Typiske anvendelsesomrader for dronesystemer, hvori der anvendes sensorlgsninger.
Sensorteknologier, der typisk anvendes, som en del af dronens drift og sikkerhed (fx gyroskop,
magnemeter, accelerometer, barometer og magnetometer).

Sensorteknologier, og herunder hvordan de kan anvendes til givne opgaver, som dronen skal
udfare under en mission (fx kamera, infraradt kamera, termo kamera, ultralydssensorer, multi-
spektral kamera, LIDAR og RADAR).

Typiske interfacemuligheder pa droner, der giver adgang til det, som fx serielt interfaces (UART,
USB, 12C mm), radiokommunikation og WiFi.

Typiske metoder til opsamling af data fra sensorer i eller monteret pa en drone, og herunder
live streaming og mulige cloudlgsninger.

Standard softwarelgsninger til mapping, behandling og analyse af data/billeder fra
inspektioner, der er udfert af droner.

Vaegt- og balanceforhold og tyngdepunktets betydning ved montering af ekstra sensorer pa en
drone, herunder pavirkninger fra aerodynamiske forhold.

Sikkerhedsforanstaltninger i forbindelse med test og opbygning af dronesystemer med
sensorlgsninger.

Aktuel lovgivning pa omradet, bade i forhold til flyvning og i forbindelse med opbygning af visse
dronesystemer.






